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1. WYMAGANIA OGOLNE
11. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczeg6towe dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z robotami rozbiérkowymi w przedmiotowym budynku.
Specyfikacja techniczna jest czescig Dokumentacji Projektowej. Specyfikacja obowigzuje
tacznie z odnosnymi normami i standardami.

Tam, gdzie polskie normy majg zastosowanie w odniesieniu do jakiejkolwiek czesci
niniejszej specyfikacji, nalezy rozumiec, ze sg czescig tej specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (STWIOR), jako cze$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkow
Zamodwienia (SIWZ) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét
przy wykonaniu robét oraz przygotowawczych obejmujgcych roboty rozbidrkowe pokrycia
dachowego, wiezby dachowej, przebicia rzez stropy oraz rozbiorke Scianek dziatowych i
wykonanie otworéw w $cianach nosnych.
Roboty towarzyszace
- montaz rusztowan, elementow zabezpieczajgcych,
- zabezpieczenie elementdw budynku przed uszkodzeniem podczas robaét,
- wykonanie prac porzadkowych,
- wywdz i utylizacja materiatdéw rozbiérkowych.
Wszystkie prace rozbiorkowe wykonywaé pod nadzorem technicznym. W razie stwierdzenia
nieprawidtowosci wstrzymac roboty i powiadomi¢ nadzér budowy.

2. MATERIALY

Do prowadzenia robét rozbidrkowych i demontazowych nie przewiduje si¢ zastosowania
materiatdw budowlanych. Roboty mogg byé wykonane recznie lub mechanicznie przy uzyciu
odpowiedniego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera Projektu. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

3. SPRZET

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢é montowane, eksploatowane i
obstugiwane zgodnie z instrukcjg producenta oraz spetniaé wymagania okreslone w
przepisach dotyczacych systemu oceny zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w stanie
zapewniajgcym ich sprawne dziatanie, stosowane wytgcznie do prac do jakich zostaly
przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby. Do rozbiorki pozostatych elementow
budowlanych nalezy uzyé nastepujgcych narzedzi: Miotki, przecinaki, kilofy Mtoty udarowe
elektryczne pneumatyczne, Szlifierki elektryczne do ciecia stali, Liny stalowe do transportu
elementow, Wozki i taczki. Podczas wykonywania prac demontazowych nalezy uzywac
nastepujgcych srodkow transportowych: Samochody wywrotki, Przenosniki tasmowe,
tadowarka, Koparka, Pomosty rurowe przesuwne i nieprzesuwne, Dzwigi samojezdne o
udzwigudo 5T .

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow,
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Transport na placu rozbiérki mozna wykonywaé przy uzyciu przenosnikow




tasmowych, woézkow kotowych Ilub taczek. Nalezy zwréci¢ szczegéing uwage na
zabezpieczenie wszystkich elementow o ostrych krawedziach, moggcych powodowaé
uszkodzenie ciata. Pochylnie badz schody tymczasowo stuzgce do transportu nie mogag
przekraczac nachylenia 15° dla pochylni i 60° dla
schodow.

Srodki transportu do wywozenia odpadéw stosowaé w zalezno$ci od posiadanych przez
Wykonawce robot rozbidrkowych. Zalecane samochody samowytadowcze.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz zgodnie z
dokumentacjg projektowa. wymaganiami, Specyfikacje oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed rozpoczeciem prac rozbidérkowych w budynku nalezy w pierwszej kolejnosci
przygotowaé oraz zabezpieczy¢ teren wokét obiektu. Przygotowanie terenu powinno polegac
na ogrodzeniu, uprzgtnieciu niepotrzebnych przedmiotéw, gruzu itp. oraz umieszczeniu na
widocznym miejscu napisow informacyjnych o grozgcym niebezpieczenstwie oraz zakazie
wstepu na przedmiotowy teren osdb nie zatrudnionych przy robotach rozbidrkowych.
W miejscu wykonywania robdt rozbidrkowych oprécz programu robdt i zarzadzenia lub
pozwolenia na ich prowadzenie powinien znajdowaé sie dziennik robdt. Zawiera on:
oznaczenie nieruchomosci, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwolenie na prowadzenie
robét, protokolarne stwierdzenie czy stropy i inne konstrukcyjne czesci obiektu, na ktérych w
czasie trwania roboét bedg musieli stawaé lub przebywac pracownicy posiadajg dostateczna
wytrzymatos¢, opis srodkow zabezpieczajgcych przeznaczonych do uzycia w czasie trwania
robot, date zatozenia i usuniecia urzadzen pomocniczych przeznaczonych dla zapewnienia
zdrowia i zycia ludzi oraz wszelkie inne okolicznosci mogace mieé¢ wptyw na bezpieczenstwo
zycia lub zdrowia zatrudnionych. Do prac rozbiérkowych mozna przystgpi¢ dopiero po
uprawomocnieniu sie uzyskanego pozwolenia. Przed rozpoczeciem zasadniczych robot
rozbiérkowych nalezy wykonaé tzw. roboty rozbidrkowe rozpoznawcze majace na celu
doktadne okreslenie stanu technicznego podstawowych i
zasadniczych elementow konstrukcji nosnej obiektu. Jest to informacja konieczna i bardzo
istotna dla prowadzenia zasadniczych robét rozbidrkowych. Na budowie powinna znajdowac
sie w 0znaczonym miejscu apteczka oraz numery telefondw
alarmowych. Zabezpieczenie — usuniecie odrywajgcych sie czesci wypetnienia stropdw,
Przed rozpoczeciem robot rozbiorkowych nalezy odtgczy¢ sie¢ wodociggowa, gazowa,
cieplng, elektryczng, kanalizacyjng i inng, przez pracownikow wtasciwych instytucji.
Odtaczenie musi by¢ udokumentowane w dzienniku rozbiérki. Po stwierdzeniu, ze wszystkie
te instalacje zostaty odtgczone od sieci gtdéwnych mozna przystgpic do robot rozbidrkowych.
Roboty wykonawcze Prace wykonywaé powinna brygada montazowa. Kazdemu z
pracownikow wchodzgcych w skiad grupy nalezy scisle wyznaczyé czynnosci i podac
kolejnosé ich wykonania. Pracownicy ci powinni znaé przepisy BHP obowiazujgce przy
robotach rozbiérkowych i zasady stosowanej przy tych
robotach sygnalizacji. Roboty powinny byé prowadzone pod stalym nadzorem osoby do tego
uprawnionej. Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.
Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych jest zobowigzany do zapoznania
cztonkdéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia prac rozbiérkowych oraz
sprawdzi¢ znajomosé przepiséw BHP poszczegdlnych czionkéw brygady. Nalezy
kazdorazowo omowi¢ réwniez szczegétowo przyjeta sygnalizacje. Z przeprowadzenia
szkolenia nalezy sporzgdzi¢ protokdt z wyszczegélnieniem przeszkolonych osdb, Protokédt
muszg podpisa¢ oprécz prowadzgcego szkolenie réwniez przeszkolone osoby.
Kierownik budowy jest rowniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione
osoby posiadajg i uzywajg sprawny sprzet ochrony osobistej. Do wyburzania i usuwania
odpadéw mozna stosowal ciezkie maszyny budowlane. W zadnym wypadku nie mozna
zwala¢ elementdéw konstrukcyjnych na przylegta zabudowe i skladowac gruzu na sasiednich
stropach. Rozbiérki $cianek dziatowych Scianki dziatowe powinno sie rozbiera¢ z fekkich,




przestawnych rusztowan, a caty rozebrany ze $cianek materiat i gruz nalezy usuwac z
obrebu budynku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robot z warunkami
okreslonymi w Specyfikacji oraz z projektem rozbidrki. Zgodnos$¢ nalezy potwierdzi¢ w formie
wpisu do dziennika budowy. Po wykonaniu kolejnego etapu rozbiérki nalezy dokonac
protokotu odbioru robét lub wpisu do dziennika budowy.
Sposab, liczba kontroli, jak réwniez forma prowadzenia sprawozdawczosci i wynikéw Kontroli
powinny by¢ dostosowane do rodzaju budownictwa i przyjetych metod realizacii.

7. OBMIAR ROBOT
Wymagania ogdlne dotyczgce obmiaru robdt. Jednostkg obmiarowg jest 1 tona
rozebranego elementu.

8. ODBIORY ROBOT
Przewiduje sie dokonanie odbioru koricowego polegajacego na stwierdzeniu wykonania
catosci zakresu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej
“Wymagania Ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania ogolne,
BN-83 18836-02 Przewody podziemne Roboty ziemne.







